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Es wird davon ausgegangen, dass die bereitgestellten Informationen korrekt und zuverlassig sind. Tolomatic
ibernimmt jedoch keine Verantwortung fiir deren Verwendung oder fiir eventuelle Fehler in diesem Dokument.
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vorherige Ankiindigung geandert werden.
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B 1.0 Sicherheit

B 1.1 Sicherheitssymbole

Allgemein

Lesen Sie die zutreffenden Abschnitte des Handbuchs vollstdndig durch, bevor Sie die Ausriistung/das Gerét
auspacken, installieren oder bedienen. Beachten Sie sorgfaltig alle in der Anleitung aufgefiihrten Gefahren,
Warnungen, VorsichtsmalRnahmen und Hinweise.

Schwere Verletzungen von Personen oder Schaden am Gerat konnen die Folge sein, wenn die Informationen im
Handbuch nicht beachtet werden.

Sicherheitssymbole
Punkte, die speziell mit GEFAHR, WARNUNG, VORSICHT, VERBOT, MUSS-MASSNAHME oder HINWEIS!
gekennzeichnet sind, sind in einem hierarchischen System angeordnet und haben die folgende Bedeutung:

A DANGER K3\

Weist auf eine sehr gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren
Verletzungen flinren kann. Dieses Signalwort ist auf die extremsten Situationen beschrank.

[AWARNING | AcHrune!

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren
Verletzungen flhren kann.

| & CAUTION| yoRsICHT!

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Sachschaden, leichten oder
mittelschweren Verletzungen filhren kann.

® UNERLAUBTE HANDLUNG
Zeigt eine verbotene Aktion an

mZWINGENDE MARNAHME
Zeigt eine zwingend notwendige Aktion an

g HINWEIS!

Informationen, die besondere Aufmerksamkeit erfordern, sind hier aufgefiinrt.

A A WARNUNG VOR HEISSEN OBERFLACHEN

WARNUNG! Die normale Betriebstemperatur des SchweiRaktuators kann zwischen 57°C (135°F) und 79°C (175°F)
liegen.
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B 1.2 Sicherheitsaspekte

OrdnungsgemaBe und sichere Verwendung des Produkts

Fail Safe e-Stop-Empfehlungen

Eine Einrichtung fur einen ausfallsicheren Not-Aus wird dringend empfohlen, um die Sicherheit von Geraten und
Personen zu gewahrleisten. Der Not-Aus-Schalter sollte eine Mdglichkeit bieten, die Hauptstromversorgung des
Aktuators zu unterbrechen, um unerwiinschte Bewegungen zu verhindern.

Pravention von Gerateschéaden

Um eine dauerhafte Beschadigung des Gerats zu vermeiden, sollte darauf geachtet werden, dass die angegebenen
Werte fiir Spannung, Strom, Temperatur und Last/Kraft nicht liberschritten werden. Darliber hinaus sollten die
ordnungsgeméale mechanische Montage und die korrekte Verdrahtung tberprift und die Sicherheitsmanahmen
kontrolliert werden, bevor das gesamte Geratepaket unter Spannung gesetzt wird.

Personliche Sicherheit

Wahrend des normalen Betriebs kann der Aktuator heils werden, insbesondere das Motorgehause. Es wird dringend
empfohlen, entsprechende Sicherheitshinweise anzubringen und geeignete Sicherheitsmalinahmen zu ergreifen, um
den Kontakt mit heifen Oberflachen zu vermeiden. AuBerdem sollte die Gehdusemasse mit einer Erdung verbunden
werden, um das Auftreten von Gehausespannung zu verhindern.

Wahrend des normalen Betriebs bewegt sich die Antriebsstange ein und aus und bildet so eine mdgliche
Quetschstelle.

Es missen geeignete Schutzvorrichtungen und Schilder verwendet werden, um das Betreten mdglicher
Quetschstellen und den Kontakt mit heien Oberflachen zu verhindern. Es wird dringend empfohlen, entsprechende
Sicherheitshinweise anzubringen und geeignete Sicherheitsmalnahmen zu ergreifen, um den Kontakt mit heilen
Oberflachen zu verhindern.

Handhabung und Auspacken

Achten Sie beim Auspacken und Hantieren mit dem Aktuator darauf, den Aktuator nicht fallen zu lassen, da dies die
Anschlisse und die interne Elektronik beschadigen oder eine Fehlausrichtung des Aktuator-Feedbackgerats
verursachen kann. Eine Beschadigung der internen mechanischen Komponenten kann zu schlechter Leistung fihren
oder den Aktuator funktionsunfahig machen. Da es sich um ein elektromechanisches Geréat handelt, sollten
geeignete ESD-MaRnahmen ergriffen werden, um zu vermeiden, dass statische Elektrizitat mit den Signal- und
Stromleitungen des Gerats in Kontakt kommt, da dies die internen mechanischen Komponenten beschadigen und
den Aktuator beschadigen oder funktionsunfahig machen kann.

Verpackung und Transport

@ HINWEIS!

Verpacken Sie den Aktuator so, dass er beim Transport nicht beschadigt wird. Es wird empfohlen, den Aktuator in
seiner Originalverpackung zurlickzusenden. Wenn die Originalverpackung nicht verfligbar ist, befolgen Sie diese
Empfehlungen.

1.
2.

3.

Schaumstoff an Ort und Stelle, wenn mdglich.

Verstarken Sie die Enden des Kartons mit mehreren Lagen Karton oder Holz, um zu verhindern, dass der Aktuator
wahrend des Transports durch die Verpackung bricht.

Stiitzen Sie die Stecker oder Kabel so ab, dass gentigend Verpackung oder Schaumstoff vorhanden ist, um
Transportschaden zu vermeiden.

Es ist am besten, eine Einheit pro Container zu versenden, da einzelne Teile, die nicht durch eine stabile Verpackung
(Schaumstoff an Ort und Stelle) voneinander isoliert sind, wahrend des Transports oft beschadigt werden.

Beim Versand von mehr als einem Gerét in einem Container empfiehlt es sich, die Verpackung einzuschaumen, um
Transportschaden an den Geréten und der Verpackung zu vermeiden.

Bringen Sie die RMA auf der AuRenseite der Verpackung an. Andernfalls wird die Bearbeitung verzdgert.
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| & CAUTION| yoRsICHT!

Der Gewichtsbereich des ServoWeld-Aktuators SWA & SWB betragt ca. 7,8 bis 14,2 kg (17,2 bis 31,2 Ib). Beim
Anheben des Gerats ist besondere Vorsicht geboten. Tragen Sie das Geréat nicht an den Anschllissen. Die Verbinder
sind nicht fiir das Gewicht des Aktuators ausgelegt.

Modifikationen am Gerat

[AWARNING | 5chTunG!

Der Hersteller ibernimmt keinerlei Verantwortung, wenn das Gerat modifiziert wird oder wenn das Gerat in
irgendeiner Weise aulerhalb der Leistungsspezifikationen verwendet wird. Eigenméachtige Umbauten oder
Verénderungen am Gerét sind strengstens untersagt und filhren zum Erldschen aller Garantien.

Reparatur und Wartung
[AWARNING | acHTunG!

Alle Strom- und Versorgungsmedien missen ausgeschaltet werden, bevor Arbeiten an Geréaten durchgefihrt
werden, die mit dem SWA & SWB verbunden sind. Die einzigen Wartungsarbeiten, die vor Ort am SWA & SWB
durchgefiihrt werden diirfen, umfassen Schmierung. Alle anderen Reparatur- oder Wartungsarbeiten fiir den SWA &
SWB miissen bei Tolomatic durchgefiihrt werden.

Anforderung an das Personal

E HINWEIS!

Das gesamte Personal muss vollstandig tber alle Sicherheitsvorschriften und die Funktion des Geréts informiert
sein.

Risikobereich und Personal

Im eingebauten Zustand werden Quetschstellen erzeugt, die hohe schédliche Krafte erzeugen kénnen. Der
Gefahrenbereich um den ServoWeld Aktuator muss entweder eingezaunt oder deutlich gekennzeichnet sein,
einschlieflich einer Beschilderung gemaR allen geltenden nationalen und internationalen gesetzlichen
Bestimmungen. Der Risikobereich muss durch ein Sicherheitssystem geschitzt sein, das die Anlage stoppt, wenn
jemand den Risikobereich betritt. Das Personal, das den Risikobereich betritt, muss fiir die verschiedenen Aufgaben
innerhalb des Risikobereichs autorisiert, geschult und qualifiziert sein.
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B 2.1 Aligemeine Beschreibung

SWA & SWB ServoWeld Stellantriebe

Der ServoWeld ™-Aktuator (siehe Abbildung 2.1) ist ein kompakter, schraubengetriebener Servo-Aktuator mit hoher

Kraft. Der Schweiltaktuator sorgt fiir die lineare Bewegung der beweglichen Schweilzangenspitze und entwickelt die
erforderliche Schubkraft (Quetschkraft) zum Punktschweilen.

Abbildung 2.1: Beispiel eines ServoWeld-Aktuators, der an einer "X"-Style-SchweilRzangeneinheit installiert ist.
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BN 2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung
Der ServoWeld™-SchweiBaktuator wird haufig in Roboter- und anderen Anwendungen eingesetzt und ist ein
kompakter Servoaktuator mit Rollengewindeantrieb flir hohe Krafte. Der Schweillaktuator sorgt fiir die lineare
Bewegung der beweglichen Schweilzangenspitze und entwickelt die erforderliche Schubkraft (Quetschkraft) zum
Punktschweilen.

[ZAWARNING | pcHTUNG!

Vor der Installation und Inbetriebnahme der Gerate MUSSEN dieses Handbuch und alle begleitenden
Herstellerdokumente und Handbticher vom zustandigen Personal vollstdndig gelesen werden. Alle Warntexte
mussen besonders beachtet werden.

BN 2.3 Lagerung
Achten Sie bei der Lagerung des Aktuators auf Folgendes:

e Fihren Sie Reparaturen, Wartungen und Inspektionen durch, bevor Sie das Gerét einlagern, um
sicherzustellen, dass das Gerét in gutem Zustand ist.

o Stellen Sie sicher, dass das Gerét in einer geeigneten Lagerposition (horizontal) gelagert wird, um Schaden
an den Steckern und der Elektronik zu vermeiden.

¢ Schiitzen Sie die Riickmeldeeinrichtung, die sich an der Blindseite (Nicht-Stangenseite) des ServoWeld-
Aktuators befindet.

e Lagern Sie ihn in sauberer und trockener Umgebung.

e Nach sechs (6) Monaten Lagerung wird empfohlen, den ServoWeld Aktuator zweimal komplett
durchzuschalten, um die internen Schmiermittel neu zu verteilen.

e Es wird auch empfohlen, den ServoWeld Aktuator vor der Inbetriebnahme zwei komplette Hlbe zu fahren.

e  Wenn der ServoWeld Aktuator langer als 2 Jahre ohne Verwendung gelagert wird, kann es notwendig sein,
die Schmiermittel zu ersetzen. Senden Sie diese Wartung an Tolomatic.

o Die Lagertemperatur betragt -25°C bis +60°C (-13°F bis +140°F).

B 2.4 Kennzeichnungsschild

/7 . m\
Tolomatic <« s ServoWeld

ITEM#: 2833XXXX | SERIAL#: X000 XX-XXX [YYYYMMDD: 20200602
CONFIG: SWA3A1B3K1B1A1A1A
MODEL: SWA3 |MOTOR: B3 [SCREW: 5 mm/rev Roller
CONT FORCE: 8.4 kN [PEAK FORCE: 11.1 kN [STROKE (mm): 152.4
BUS VOLTAGE:460 Vac,3 Phase|Ke: 154 v/kRPM L-L PeakfPOWER(KW):2.32
CONT. CUR.(Arms): 5 ]PEA.K CUR.{(Arms): 7.5 [MAX SPEED (RPM):3500
RES (ohms): 8.3 [INSUL. CLASS:F(155 °C)  [PWM SOURCE:Voltage [IP: 65
| |FEEDBACK: K1-KUKA

Phone +1.763.478 8000 Tolomatic Inc
www tolomatic.com | | Patent s% US 7939979 Additional
MADE IN USA | | | Patent(s) applied for j

Abbildung 2.2: ServoWeld SWA & SWB Aktuator-Kennzeichnungsschild fiir Aktuatoren aus den USA.
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Tolomatic ServoWeld

5

ITEM#:2833XXXX__ [SERIAL#: XXXXXXXXXX-XXX | YYYYMMDD: 20200602

CONFIG:SWA3A1B3K1B1A1A1A

MODEL. SWA3 |MOTOR: B3 [SCREW: 5_mm/rev Roller

CONT FORCE: 8.4 kN |PEAK FORCE:11.1 kN [STROKE (mm):152.4

BUS VOLTAGE:460 Vac,3 Phase[Ke: 154 v
|CONT. CUR.(Arms): 5 [PEAK CUR.(Arms):7.5

[RES (ohms):8.3 [INSUL. CLASS:F(155 °C) |PWM SOURCE VoltageIP: 65
| I FEEDBACK: K1-KUKA

PHONE: 1-800-328-2174 Tol A ion Product

.‘DI .. Il M4
S 1 1110 T T TTTT T e

£

Abbildung 2.3: ServoWeld SWA & SWB Aktuator-Kennzeichnungsschild fiir Aktuatoren made in China.

Entfernen Sie das Typenschild nicht. Machen Sie es nicht unlesbar.
B 2.5 Zertifizierung

e CE.

OB o(UL)us

65 LISTED

B 2.6 Hersteller

Tolomatic Inc.

USA - Hauptquartier MEXICO EUROPE CHINA
Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Automatisierungs-
116 Parque Tecnologico Innovacion Elisabethenstr. 20 Produkte (Suzhou) Co. Ltd.

3800 County Road
Hamel, MN 55340,
Telefon: (763) 478

USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 655428 Riisselsheim
-8000 Santiago de Querétaro, Deutschland

Mo, 60 Chuangye Street, Building 2
Hugiu District, SND Suzhou

Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Telefon: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR, China
sales@tolomatic.com Telefon: =1 (763) 478-8000 help@tolomatic.eu
www.tolomatic.com help@tolomalic.com

Telefon: +86 (512) 6750-8506
ServoWeldChina@tolomatic.com
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Bl 3 SWA & SWB Produktkonfigurationsiibersicht

B 3.1 Konfiguration der SWA- und SWB-Serie

SWA & SWB Produktiibersicht

Zwei Modelle: SWA & SWB

Integrierte Verdrehsicherungsoption (Sechskantstange)
Optionen fiir Rollenspindel: 4, 5 und 10 mm Steigung
Motorwicklungen: 230 Vac & 460 Vac
Ruckkopplungsoptionen (aber nicht beschrankt auf):
- ABB

- Bosch Rexroth

- Comau

- Fanuc

- Kawasaki

- Kuka

- Motoman

- Nachi

- Parker

- Tolomatic

5 HINWEIS!

FUr Leistungsdaten und Spezifikationen
entnehmen Sie bitte dem Tolomatic SWA & SWB Katalog #4750-4011 (DE) SWA & SWB Katalog #2750-4004 (EN)

B 3.2 Standardkonfigurationen und Optionen
5 HINWEIS!

Siehe bitte Tolomatic SWA & SWB Katalog #4750-4011 (DE) SWA & SWB Katalog #2750-4004 (EN) fir vollstandige
Informationen zu Bestellcodes. Verwenden Sie 3D-CAD-Dateien (verfigbar unter www.tolomatic.com) fiir kritische
Abmessungen.
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https://www.tolomatic.com/info-center/cad-library

Bestellung

MODELLAUSWAHL (ZWINGEND IN DIESER REIHENFOLGE)

J IEIE [R[L] (8] [1] (&[]

ServoWeld Advanced
erweiterte Version
SWB  ServoWeld Grundversion
(____ GROSSE __pem
3 Antrigh 3er-Serie 1 KENEBremse
4 Antrieb der-Serie 2 Bremse
MONTAGEOPTIONEN
A 150-mm-Hub (6 Zoll) A Vorderseite
X Sonderversion .
T1  Hinterzapfen
XX .
SPINDELSTEIGUNG Sonderverson
Verfligbare Rollengewinde Spindelsteigungen
‘ : STANGENKOPFOPTINEN
1 RNO5 | Rollengewinden, Steigung 5 mm Normal, metrische Buchse,
2 RN10 | Rollengevinden, Stsigung 10 mm Gewmdestgngenkopf
3 RNO4  {Rollengevinden, Steigung 4 mm X Sonderversion
5 RNOSRX | Rollengewinden, Steigung
S | WASSERKUHLUNG
1 KEINE Wasserkiihlung
MOTORSPANNUNG Wasserkihlung, Boden,
230V (Wechselspannung), 2 Anschlusstiick Schlauch
Motorspannung, 2-Reihen-Windung 10 mm
B2 460V (Wechselspannung), X Sonderversion
Motorspannung, 2-Reihen-Windung
A3 230V (Wechselspannung), SONDEROPTIONEN
Motorspannung, 3-Reihen-Windung A ke i
B3 460V (Wechselspannung), ene Sonderoptonen
Motorspannung, 3-Reihen-Windung X Sonderversion
FEEDBACK, STECKVERBINDER, . .
KABEL Nicht alle aufgefiihrten
A ABB Resolver Kennnummern sind mit sdmtlichen

C1  Comau Resolver ZurF (t)lptnontzn koer:tlbel.
. ur restiegun er vertugbaren

E Emerson CT Hlperface Optionen L?nd %es Zuhehgrs gemaB den

F1  Fanucal2g Anforderungen lhrer Anwendungen rufen
Sie Tolomatic unter +49 6142 17604-0 an.

F2  Fanuc ab4

Ki  Kuka Resolver

M1 Motoman Absolute

N1 Nachi Absolute FD11 Serie

R1  Rockwell Automation Hiperface

R2  Rockwell Automation Hiperface DSL

Abbildung 3.1 SWA & SWB Bestellcodes und Beschreibungen

B8 3.2.1 Schraubenauswahl

SWA & SWB: RN04, RN05, RN05XR, RN10: Rollenmuttern mit 4 mm, 5 mm, 5 mm verléngert oder
10 mm Steigung.
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Kontaktieren Sie Tolomatic fiir eine Anwendungspriifung und Unterstlitzung bei der Auswahl einer
Schraubentechnologie.

3.2.2 Motorspannung

A2, B2, A3, B3, A4, B4: Erhaltlich mit 230 Vac oder 460 Vac. Mit 2-, 3- und 4-Stapel-Wicklungen.

Wenden Sie sich an Tolomatic fiir eine Anwendungsprifung und Unterstlitzung bei der Auswahl von Spannung und
Wicklungen.

3.2.3 Option Wasserkuhlung
Erhaltlich fir SWA & SWB ServoWeld Aktuatoren erméglicht die Wasserkiihlungsoption eine erhohte Einschaltdauer
und mehr Schweilungen pro Stunde.

3.2.4 Option Interne Haltebremse

1=Keine Bremse, 2=24V-Bremse, 3=90V-Bremse, Eine federbelastete, elektronisch geliiftete Haltebremse
(Parkbremse) ist vorhanden. Die Haltekraft der Bremse ist in der Lage, die Dauerkraft des Aktuators zu halten. Die
Bremse ist federbelastet und liiftet, wenn Spannung an die Bremse angelegt wird. Eine separate Spannungsquelle
ist erforderlich.

3.2.5 Montageoptionen

A1 Vordere Frontmontage (Standard)

T1 Hintere Schwenkzapfenbefestigung (Option)
XX Spezial

3.2.6 Gelenkkopf

Metrisch, Innengewinde, Gelenkkopf (Standard)
X Spezial

3.2.7 Besondere Optionen
EinschlieBlich: Andere Hublange als 6 Zoll; Montage; Gelenkkopf; Wasserkiihlung; Sonderoptionen

3.2.8 Riickmeldeeinrichtung
Wenden Sie sich an Tolomatic, um die Anwendung zu priifen und Unterstiitzung bei der Auswahl des Rlickmelders
zu erhalten.

3.2.9 Stecker

Die Steckverbinder sind auf das ausgewahlte Riickmeldegerat abgestimmt. Wenden Sie sich an Tolomatic, um die
Anwendung zu prifen und Unterstiitzung bei der Auswahl des Rlckmeldegerats zu erhalten.

3.2.10 Servoantrieb

Die ServoWeld Aktuatoren SWA & SWB funktionieren wie ein birstenloser Servomotor. Ein Servoantrieb wird zur
Stromversorgung und Steuerung des Aktuators verwendet. Bitte konsultieren Sie den Hersteller des Servoantriebs
bei der Dimensionierung und Auswahl eines Servoantriebs fiir die Verwendung mit SWA & SWB ServoWeld.

E HINWEIS!

Der SWA & SWB muss mit allen gewlinschten Optionen bestellt werden. Die Installation von Optionen vor Ort ist
generell nicht méglich. Rufen Sie Tolomatic fir vollstandige Details an.
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B 4.0 SWA & SWB ServoWeld™ Mechanische Installation

[AWARNING | AcHrune!

Vor der Installation und Inbetriebnahme der Gerate MUSSEN dieses Handbuch und alle begleitenden
Herstellerdokumente und Handbticher vom zustandigen Personal vollstdndig gelesen werden. Alle Warntexte
mussen besonders beachtet werden.

B 4.1 ServoWeld™ Aktuator Systemkonfiguration

ServoWeld Aktuatoren der Serie verfligen Uber einen integrierten blrstenlosen Servomotor. Die Konstruktion des
Motors mit der entsprechenden Riickmeldeeinrichtung und den elektrischen Anschlissen erméglicht es, den
Aktuator mit der 7. Achse der meisten im Karosseriebau verwendeten Roboterhersteller und vielen handelstiblichen
Servoantrieben/-steuerungen zu betreiben. Durch diese Flexibilitdt kann der ServoWeld Aktuator in den
leistungsfahigsten ein- und mehrachsigen Bewegungssteuerungssystemen eingesetzt werden. Es wird empfohlen,
alle Servoverstarker und Antriebe anhand der folgenden wichtigen Parameter auszuwahlens:
a) CE und UL zugelassenes System
b) Thermischer Schalteingang
c) Auslegungskennwerte des Antriebs flir ServoWeld
i) Spitzenstrom i) Spannung
iii) Spitzendrehzahl iv) Maximale Stromfrequenz

FEEDBACK-
KABEL

< SERVOANTRIEB
& SWB .(‘E‘@ MOTORLEISTUNGSKABEL
A4 (BREMSE OPTIONAL)
= UL 0/

Abbildung 4.1: Typische Anschliisse fiir ein einachsiges System mit einem ServoWeld™ -Aktuator mit optionaler
Bremse an einen RSW-Servosystemantrieb

B 4.2 Betrieb des Aktuators

Allgemeiner Betrieb

Die Funktionsweise des ServoWeld-Aktuators beruht auf der Umwandlung der Drehbewegung des integrierten
biirstenlosen Servomotors in eine lineare Bewegung mittels eines Spindelmechanismus. Die linearen Wege,
Geschwindigkeiten und Krafte werden in Verbindung mit einem RSW-Servosystemantrieb geregelt.
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Jedgr ServoWeld Aktuator wird individuell konfiguriert, um mit der Robotersteuerung fir die jeweilige Anwendung zu
aDretl)se I\t/‘iznr.hé:iltnis zwischen der Drehbewegung des Motors und der Linearbewegung des Aktuators entspricht den
folgenden Zusammenhéngen:

Linearer Verfahrweg = (Motorumdrehungen) * (Spindelsteigung)

Lineare Geschwindigkeit = ((Motorumdrehungen]/60) * (Spindelsteigung)

Lineare Schubkraft (kN) = Motordrehmoment (Nm) * 2 * 1 * Steigung (U/min/mm) * Spindelwirkungsgrad

oder

Lineare Schubkraft (Ibf) = Motordrehmoment (in-lb) * 2 *  * Steigung (Umdrehung/In) * Spindelwirkungsgrad

| A CAUTION| yoRsICHT!

Der Effektivstrom des Motors muss unter dem Dauerstrom des ServoWeld-Aktuators gehalten werden, sonst wird
der Motorstator beschadigt.

Die Spitzenstromeinstellung muss auf einem Niveau unterhalb des Spitzenstroms des ServoWeld-Aktuators gehalten
werden, sonst wird der Motorstator beschadigt.

L& CAUTION| yoRsicHT!

Es ist darauf zu achten, dass die physikalischen Hubgrenzen des ServoWeld-Aktuators nicht (iberschritten werden.
Dies flihrt dazu, dass der Aktuator intern das mechanische Hubende erreicht. Obwohl er durch die Endanschlage
geschutzt ist, kann das wiederholte Erreichen des internen Endanschlags die Schraube und die internen
Komponenten des Aktuators physisch beschadigen.

L& CAUTION| yoRsicHT!

Die Lange der Strom- und Rickfuhrungskabel darf 10 Meter nicht iberschreiten. Wenn die Anwendung Kabellangen
von mehr als 10 Metern erfordert, wenden Sie sich bitte an die Tolomatic-Technik zur Uberprifung.

Startvorgang bei kalter Temperatur

Wenn die Umgebungstemperatur beim Start zwischen 0 und 10 Grad Celsius liegt, wird empfohlen, den ServoWeld-
Antrieb zu zyklieren (siehe empfohlenes Bewegungsprofil unten), um die Temperatur auf Betriebstemperatur zu
bringen, bevor mit dem Schweilen oder der Kalibrierung des Systems fortgefahren wird. Diese Startprozedur
verringert die Reibung, die durch kalte Temperaturen verursacht wird, und fiihrt zu einer genaueren Kalibrierung des
Systems und einer besseren Kraftwiederholbarkeit beim Schweilen. Wenn ein anderes Bewegungsprofil als das
unten empfohlene fiir die Kaltstartprozedur verwendet werden soll, kontaktieren Sie Tolomatic, um das
Bewegungsprofil zu (iberpriifen, bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen.

Empfohlenes Bewegungsprofil:
o Ausfahren und Einfahren des gesamten Aktuators mit einer linearen Geschwindigkeit von 150 mm/sec fiir 5
oder 4 mm Spindeln und 300 mm/sec fiir 10 mm Spindeln
o Verweilzeit 1 Sekunde
e 75-mal wiederholen

Tip Dress Verfahren
Alle Krafte beziehen sich NUR auf den Schubstangenausgang der ServoWeld-Aktuatoren und umfassen nicht die
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Konfigurationen des kompletten RSW-Schweilzangensystems. Jede Schweiflzange und Roboter-Servosteuerung/-
Antrieb hat unterschiedliche Betriebscharakteristiken, die die Fahigkeit des kompletten Servo-RSW-
Schweiltzangensystems, eine niedrige Schweilkraft an der Spitze (Spitzenabrichtung) zu erzeugen, beeinflussen.
Andere Faktoren wie die Temperatur und der Prozentsatz der maximalen Ausgangskraft wirken sich ebenfalls auf die
Leistung und Kraftwiederholbarkeit des Spitzenabrichtens aus. Wenn die Umgebungstemperatur bei der
Inbetriebnahme im Bereich von 0-10 Grad Celsius liegt, lesen Sie bitte den Abschnitt Inbetriebnahme bei kalten
Temperaturen.

e Minimale Aktuaor-Ausgangskraft: 1kN (225 Ibf)

o Kraft-Wiederholbarkeit bei Spitzenanzugskraft [1,0 kN (225 Ibf)]: £ 5 % bei stationérer Betriebstemperatur

4.3 Planung lhrer Installation
Um den Aktuator unter Einhaltung der einschlagigen Sicherheitsvorschriften zu betreiben, miissen maximale
Leistungsgrenzen eingehalten werden.

| & CAUTION| yoRsICHT!

Wenn Sie Ihren Aktuator in vertikaler oder geneigter Position montieren, achten Sie darauf, dass Sie
SicherheitsmaRnahmen vorsehen, die die Arbeitsmasse kontrollieren, falls die Antriebsschraube ausfallt.
Unkontrolliert bewegte Massen kénnen Verletzungen oder Sachschaden verursachen. Wenn der Gewindetrieb
aufgrund von Verschleill oder UbermaRiger Belastung ausfallt, kann die Schwerkraft dazu fuhren, dass die
Arbeitsmasse fallt.

L& CAUTION| yoRs|CHT!

Zum Einrichten und Testen von ServoWeld-Aktuatoren mit Rundstangen missen Sie die Schubstange des Aktuators
mit einer Vorrichtung gegen Verdrehen sichern und den Aktuator sicher auf der Werkbank oder Vorrichtung
befestigen. Verwenden Sie niemals einen handgehaltenen Schraubenschliissel oder ein anderes Gerat, um die
Funktion der Verdrehsicherung zu gewahrleisten, wahrend der Motor mit Strom versorgt wird, da ein Kontakt mit dem
internen Hubende dazu fiihren kann, dass der Schraubenschliissel oder das Gerat herumfliegt und den Bediener
verletzt oder den Aktuator beschéadigt..

Installation des ServoWeld™-SchweiRaktuators
Die mechanische Installation entnehmen Sie bitte der Schweifizangen-Dokumentation des
Schweillzangenherstellers.

Uberlegungen zur Seitenlast
L4 CAUTION| yoRsicHT!

Eine UbermaRige seitliche Belastung der Ausgangsschubstange des Aktuators verringert die Lebensdauer des
Aktuators drastisch und sollte vermieden werden. Eine seitliche Belastung kann durch eine falsche Ausrichtung oder
eine Belastung verursacht werden, die nicht in einer Linie mit der Ausgangsschubstange des Aktuators liegt.

Bei einigen Schweiltzangenkonstruktionen kann es zu einer libermaRigen seitlichen Belastung des Stellantriebs
kommen, was die Gesamtlebensdauer verringert. Insbesondere bei "C"-Konstruktionen sind Malnahmen
erforderlich, um die seitliche Belastung zu begrenzen. Zur Optimierung der Lebensdauer empfiehlt Tolomatic fir alle
Rollengewindekonfigurationen eine geringere Seitenbelastung als in Abbildung 4.2 angegeben. Seitliche Belastung
beeintrachtigt die Lebensdauer des Aktuators.

Die Tabelle zeigt die maximalen Seitenlastwerte fir die ServoWeld SW Aktuatoren. Bei der Konstruktion der Pistole,
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insbesondere bei der "C"-Ausflihrung, missen Malnahmen getroffen werden, um eine Seitenbelastung zu
begrenzen, die diese Werte (iberschreitet.

Fir eine maximale Lebensdauer wird eine externe Flihrung empfohlen, um die Seitenbelastung der Schubstange zu
minimieren und eine konstante Ausrichtung der beweglichen Spitze der Schweiltzange auf die feste Spitze wahrend
der gesamten Lebensdauer zu gewahrleisten

.SW_ SPEZIFIKATIONEN
ZUR SEITENLAST

_ bei 150 mm (6 Zoll)

20
g 80 =
15
S leo S
= =
2, =]
e iy — 40
= =
= =
ol r20 o
(7] (7]
0 Lo

Abbildung 4.2: Die Seitenlast darf die durch die Linien im Diagramm dargestellten Maximalwerte nicht (iberschreiten

Schubstangenabstreifer/Scraper

Fur eine maximale Lebensdauer sollten Manahmen ergriffen werden, um Verunreinigungen, Schweilschlacke und
Wasser im Bereich der Schnittstelle zwischen Schubstangenabstreifer und Abstreifer zu reduzieren/beseitigen. Der
Einsatz von industriellen Druckstangenmanschetten und/oder Ablenkvorrichtungen sollte in Betracht gezogen
werden.

Kabel

| & CAUTION| yoRsICHT!

Es wird empfohlen, abgeschirmte Strom- und Riickfilhrungskabel zu verwenden, um Probleme mit elektrischem
Rauschen / Erdung zu minimieren. Elektrisches Rauschen oder unzureichende Erdung kénnen das Signal des
Feedback-Geréts verfalschen.

| & CAUTION| yoRsicHT!

Die Lange der Strom- und Riickfuhrungskabel darf 10 Meter nicht berschreiten. Wenn die Anwendung Kabellangen
von mehr als 10 Metern erfordert, wenden Sie sich bitte an die Tolomatic-Technik zur Uberprifung.

RSW (Bestéandiges Punktschweifen) Servo System Kalibrierung

Fir eine optimale Leistung des RSW-Servosystems sollten die hohe Schweiltkraft aus dem Produktionsschweif3plan,
die Abrichtkraft der Spitze und mehrere dazwischen liegende Schweilkrafte in den Kalibrierungsprozess des RSW-
Servosystems einbezogen werden. Das RSW-Servosystem besteht aus der Verstarker- und Riickkopplungssoftware
des Roboters (7. Achse), dem ServoWeld ™-Aktuator und dem RSW-Chassis.

Schweilspitze/Teil-Kontaktgeschwindigkeit

Tolomatic-Tests bestatigen die hochste Wiederholgenauigkeit des Aktuators (Eingangsstrom im Verhaltnis zur
Ausgangskraft) bei einer Kontaktgeschwindigkeit der Schweilspitze von 25 mm/Sekunde oder weniger.
Geschwindigkeiten von mehr als 25 mm/Sekunde kdnnen einen "StoRbeitrag” zur Schweillkraft erzeugen. Dieser
Aufprallbeitrag zur SchweiRkraft verschlechtert sich vor Beendigung des Schweilzyklus.

Robotergetragene Anwendungen

Bei robotergetragenen RSW-Pistolenanwendungen wird durch die kontinuierliche Bewegung des Roboters und die
verschiedenen Positionen der RSW-Pistole die Gefahr von Wasseransammilungen/Wassereinbriichen reduziert.
Dariiber hinaus kann bei robotergetragenen Anwendungen die Positionierung der RSW-Pistole als Teil des
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Programms/Routine fiir den Wechsel der Schweillkappe programmiert werden, um die Exposition des Aktuators
gegenilber Wasser zu vermeiden. (ServoWeld ™-Aktuator iber Schweillkappen)

Werkzeugwechsler-Anwendungen

Die Aufbewahrungsvorrichtung fur die Schweilpistole in der Zelle sollte die Schweifipistole so positionieren, dass die
bewegliche Elektrode nicht die SeroWeld-Schubstange belastet und die ServoWeld zurtickfahrt. Die
Schweillpistolenspitzen sollten so positioniert werden, dass die Schweilpistole mit geringer Kraft geschlossen wird,
bevor sie vom Roboter/Werkzeugwechsler getrennt wird. Erwagen Sie die Konfiguration des ServoWeld mit
integrierter Bremsoption.

Feststehende/Pedestal-Anwendungen

Eine der anspruchsvolleren RSW-Anwendungen ist eine Sockel-RSW-Pistole, bei der der ServoWeld ™-Aktuator

vertikal montiert ist - mit der Schubstange nach oben. Es sollten Manahmen ergriffen werden, um die

Wassereinwirkung auf den Aktuator und Wasseransammlungen/Spritzer in den Zugangsbereichen der ServoWeld-

Einheit zu reduzieren und/oder zu eliminieren, um die Gesamtlebensdauer zu maximieren. Da Wasser in der

Umgebung der RSW-Pistole aufgrund des regelmaRigen Wechsels der Schweiltkappen ein Faktor ist, kann eine

Reihe von MalRnahmen ergriffen werden, um die Wassereinwirkung auf den Aktuator zu reduzieren und/oder zu

eliminieren..

e - Sockel-RSW-Pistolen, die mit dem ServoWeld-Aktuator vertikal - Schubstange unten - montiert werden
kénnen, sollten in Betracht gezogen werden.

e - Sockel-RSW-Pistolen, die mit dem ServoWeld-Aktuator vertikal - Schubstange oben - montiert werden
missen, sollten in einem Winkel von mindestens 10 - 15 % montiert werden, um Wasseransammiungen zu
minimieren.

e - An der Montageflache der SWA & SWB Aktuatoren sind Wasserkanale vorgesehen. Achten Sie bei der
Montage darauf, dass die Kanale nicht verstopft sind, um Wasseransammilungen zu minimieren.

e - Beiallen RSW-Pistolenanwendungen, bei denen ein Wassereintritt zu befirchten ist, sollte ein externer
Deflektor (Latzchen) oder eine Schubstangenmanschette verwendet werden, um das Wasser von der
Schnittstelle Schubstangenabstreifer/Abstreifer fernzuhalten.

e - Beijeder RSW-Pistolenanwendung, bei der ein Verdacht auf Wassereintritt besteht, sollte die Verwendung
eines manuellen Absperrventils im Wassersparkreislauf an der RSW-Pistole in Betracht gezogen werden. Das
Absperren des Wassers vor dem Wechsel der Schweilkappe kann das Problem der Wassereinwirkung in der
RSW-Pistolenumgebung erheblich reduzieren.

e - Bei RSW-Sockelpistolenanwendungen sollten die elektrischen Gegenstecker (90 Grad) am
Kabelkonfektionierungspaket nach unten zeigen, wobei die Kabel der Kabelkonfektionierung in einer Schleife
verlegt werden sollten, um das Eindringen von Wasser Uiber die elektrischen Stecker (Leistung/Ruckfuhrung) zu
reduzieren.

e -Lassen Sie eine ausreichende Kabellange zu, damit die Kabel nicht unter Spannung stehen.

e - Gegossene elektrische Gegenstecker am Kabelkonfektionierungspaket fiir RSW-Sockelpistolenanwendungen.

o - Bestatigen Sie das vollstandige Einrasten des Kabeldress-Steckers in die entsprechende Gegenbuchse an
ServoWeld ™-Aktuatoren.

e - Erden Sie die Schubstange, wenn mdglich.

4.4 Montage

Schubstangenbefestigung - Runde Schubstange

Die Konstruktion des ServoWeld-Aktuators ermdglicht die Drehung der ausfahrenden Stange. Dies ermdglicht eine
einfache Einrichtung des Aktuators, indem der Benutzer die Stange drehen und fiir die mechanische Befestigung
oder Systemprifung in den Aktuator ein- und ausfadeln kann. Diese Funktion erfordert auch, dass die Stange nicht
gedreht werden darf, wenn sie in ihrer speziellen Anwendung verwendet wird, um eine ordnungsgemale lineare
Bewegung zu gewahrleisten. In den meisten Anwendungen, z. B. wenn die Last an eine externe mechanische
Flhrung oder eine andere Stiitzvorrichtung gekoppelt ist, kann sich die Last nicht drehen und bietet somit eine
Verdrehsicherung flir die ausfahrende Stange des Aktuators.
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Abbildung 4.3: Halten Sie die Schubstange mit einem Schraubenschliissel an den Schliisselflachen des Stangenendes fest,
wenn Sie Zubehér, Gesténge oder Last am Aktuator befestigen. Hier werden zwei Schraubenschliissel verwendet: Der
silberne Schraubenschliissel verhindert, dass sich die Schubstange dreht, der blaue Schraubenschliissel befestigt die
kugelférmige Stangenauge-Option am Stangenende des Aktuators.

Schubstangenbefestigung - Sechskant-Schubstange

Die Konstruktion des Hex-Schubstangen-ServoWeld-Aktuators schrankt die Drehung der Schubstange ein. Um den
Aktuator einzurichten, kann die Einheit mit Strom versorgt und in Position gebracht werden, oder die zugehdrigen
Komponenten kdnnen zum Anschlusspunkt am Aktuator bewegt werden. Diese Funktion sorgt fiir die erforderliche

Verdrehsicherung, um eine korrekte lineare Bewegung zu erzeugen.
4 _l""."’

;

Abbildung 4.4: Halten Sie bei Sechskantstangen die Schubstange mit einem Schraubenschliissel an der flachen Seite der
Stange fest, wenn Sie Zubeh6r, Gestdnge oder Last am Aktuator befestigen. Verwenden Sie einen Drehmomentschliissel, um
das Ende der Schubstange am Gewindeanschluss des Aktuators festzuziehen. Die Drehmomentwerte in Tabelle 4.1

[ ZAAWARNING | pcHTUNG!

DAS AUFBRINGEN EINES DREHMOMENTS AUF DIE SCHUBSTANGE KANN DEN AKTUATOR BESCHADIGEN.
Vermeiden Sie dies, indem Sie einen Schraubenschllssel verwenden, um die Drehung der Schubstange zu
verhindern, wahrend Sie die Last, Gestange oder Zubehorteile am Stangenende befestigen.

Schubstangenanschluss:

STANGENENDBEFESTIGUNG FUR RUNDSTANGEN- Aktuator: Halten Sie die Abflachungen an der Rundstange
mit einer Halterung, einem Schraubstock oder einem Schraubenschliissel fest. Ziehen Sie das Verbindungsgestange
der SchweiBpistole oder das Stangenauge mit dem in der Tabelle angegebenen Wert an:
STANGENENDBEFESTIGUNG FUR HEXENSTANGENBETATIGUNG: Halten Sie die Abflachungen an der
Schubstange mit einer Vorrichtung, einem Schraubstock oder einem gegnerischen Schraubenschliissel fest.
Verlassen Sie sich nicht auf die Verdrehsicherung im Antrieb, um dem Installationsdrehmoment entgegenzuwirken.
Ziehen Sie das Verbindungsgestange der Schweilpistole oder das Stangenauge bis zu dem in der Tabelle
angegebenen Wert an.

SON-m 200N-m 200N-m
M12 597 M6 275D M20 =275

Tabelle 4.1: Empfehlungen fiir das Drehmoment des Gelenkkopfes
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GEWINDELOCHBEFESTIGUNGEN EMPFOHLENES DREHMOMENT

GROSSE MAXIMALES DREHMOMENT

M8 25 N-m

|18 ft-lbf

Stirnseitige oder seitliche Gewindebohrungen fiir M8x1.25 SHCS

MIO | 45N-m

| 33 ftIbf

Seitengewindebohrungen flir M10 x1.5 Schulterbolzen oder SHCS

Tabelle 4.2: Drehmomentempfehlungen fiir Gewindebohrungen

Schwenkzapfen-Montage

Zapfenbefestigung - Zapfenbefestigungen werden auf Kundenwunsch geliefert, mit AuBen- oder Innengewinde,
passend zur Schweillzange. Tolomatic liefert weibliche Oilite-Buchsen, wenn eine weibliche Zapfenbefestigung
gewunscht wird. Verbinden Sie die Zapfen mit den integrierten Zapfenaufnahmen am Antrieb. Stellen Sie sicher,
dass der Aktuator auf den Zapfenstiften ohne Bindung schwenk.

Bl 4.5 Feldinstallation der Wasserkiihlungsoption

=

Abbildung 4.6: Unteransicht von SWA & SWB mit angebauter Wasserkiihlungsoption

Erforderlicher Wasserdurchfluss:

1.9t0 3.8 LPM (0.5 to 1.0 GPM)

Wasserzulauftemperatur:

30° C (86° F) Max.

Kiihimittelleitung Fittinggrolte

10 mm

Referenz: Build Sheet 2844-0059 fir SWA & SWB mit Wasserkiihlungsoption.

1.) Tragen Sie eine diinne Schicht BondaTherm, warmeleitender Epoxid-Klebstoff (Wakefield-Vette, BT-301-50M)
auf die konkave Oberflache der Wasserkihlungsbaugruppe auf.
2.) Positionieren Sie die Wasserkiihlplatte 45 mm (1,77") vom Kopf entfernt. Hinweis: Die

Wasserkiihlungsbaugruppe kann an jeder Seite des Aktuators angebracht werden, die frei von Hindernissen ist
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Abbildung 4.7: Wasserkiihlungsoption 45 mm (1.77") vom Kopf entfernt auf einer beliebigen Seite des ServoWeld-
Aktuators anbringen

I
1T

3.) Tragen Sie Loctite 242 auf die Schrauben auf.
4.) Befestigen Sie die Wasserkuhlungsbaugruppe mit je 4,0 Stlick M4 SHCS und Clips an den Zugstangen.
5.) Ziehen Sie alle vier SHCS mit einem Drehmoment von 2,9 Nm (26 in-Ibf)

TEILENUMMERN DES WASSERKUHLPLATTEN-SATZES

SWA3 / SWB3 Einzelner Wasserkiihlungsplatten-Satz 2833-9074
(einschlieBlich Befestigungsmaterial)
SWA4 / SWB4 Einzelner Wasserkiihlungsplatten-Satz 2844-9074
(enthalt Befestigungselemente)

5.0 SWA & SWB ServoWeld™ Elektrische Installation
5.1 EMV-Verdrahtungsrichtlinien

[AWARNING | AcHrune!

Die Schubstange ist nicht elektrisch mit der Erde verbunden. Die Schubstange sollte aus Sicherheitsgriinden bei der
Installation geerdet werden, wenn mdglich.

Kabelverlegung

Es wird empfohlen, die Leistungs- und Signalkabel fir ServoWeld ™-Aktuatoren so weit wie moglich voneinander entfernt zu
verlegen, um elektrische Stérungen in den Kommunikationskabeln zu minimieren.

Im Laufe der Zeit kdnnen sich fliissige Verunreinigungen wie Ol und Reinigungsldsungen auf den Kabeln und in den Steckern
ansammeln, wenn es sich um einen freiliegenden Typ handelt. Um das Eindringen von Verunreinigungen in den
Steckverbinder zu minimieren, verlegen Sie die Kabel so, dass sich unmittelbar vor der Befestigung am Steckverbinder eine
Schleife im Kabel befindet.

Je nach Ausrichtung der Steckverbinder werden Beispiele gezeigt. Bei Geraten, die so montiert sind, dass sich die
Steckverbinder an der Unterseite des Aktuators befinden, ist keine Schlaufe erforderlich

3.
Best Only if Not
Required Recommended

Abbildung 5.1: Empfohlene Verlegung der ServoWeld-Verkabelung.
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Abschirmung und Erdung

Es werden abgeschirmte Kabel empfohlen. Die von Tolomatic gelieferten Standardkabel haben eine
Gesamtabschirmung mit Ableitungsdrahten und die Gehauseerdung des Aktuators ist mit einem Stift am
Stromanschluss verbunden. Um EMI zu minimieren und die Systemzuverlassigkeit zu gewahrleisten, sollten die
Ableitungsdrahte der Abschirmung aller Kabel mit einer gemeinsamen Erdung verbunden werden.

[ZAWARNING | 5cHTUNG!

Schubstange wird nicht als ausreichende Masse angesehen.

5.2 Steckerausrichtung

Die Standard-Tolomatic-Stecker sind in Abbildung 5.2 unten dargestellt. Tolomatic kann die Anschliisse in der vom
Kunden gewiinschten Ausrichtung montieren oder wahrend der Installation drehen. Der ServoWeld™-Aktuator wird
so hergestellt, dass er zu vielen verschiedenen Steckerkonfigurationen passt. Viele Antriebs-/Roboterhersteller
haben spezifische Stecker/Pinout/Verkabelung fiir die Integration des ServoWeld-Aktuators in den Betrieb. Siehe
Anhang B flir verflighare Konfigurationen. Abhangig von der Wahl des Steckers kénnen einige Stecker von -90° bis
180° gedreht werden.

Bei den Tolomatic-Standardsteckern ist es nicht notwendig, die Schrauben zu &sen, die die Stecker halten. Drehen
Sie sie einfach vorsichtig in die gewiinschte Ausrichtung.

g HINWEIS!

Wenden Sie beim Drehen der Steckverbinder keine GbermaRige Kraft an.

As Manufactured

/ —— 90"
[ = [ -
' \. Front \. Front
™ (Rod Side ~ N (Rod Side
E{E / (ot Acuator) - HI / of Acuator)
']

I /
£ Usm
Abbildung 5.2: Steckerdrehung. Beachten Sie, dass die Tolomatic-Standardstecker von -90° bis +180° gedreht werden

kénnen, so dass die Kabel zur Vorderseite (Stangenende, wie hergestellt), zu einer Seite, zu beiden Seiten oder zur Riickseite
des Aktuators angeschlossen werden kénnen.

—

V= — L\

Abbildung 5.3: Zeichnung der bei einigen ServoWeld-Aktuatoren verwendeten Einbaustecker.

Siehe einzelne Geber/Stecker in Abschnitt 5.5 fur Details.

5.3 Riickmeldung Informationen

Die Auswahl des Riickmeldegeréates wird typischerweise durch den RSW-Servosystemantrieb oder die
Robotersteuerung vorgegeben, mit der der Aktuator betrieben wird. Jeder RSW-Servosystemantrieb oder jede
Robotersteuerung hat spezifische Anforderungen an die Riickflihrung des Motors. ServoWeld-Antriebe kénnen ein
inkrementelles, absolutes Singleturn-, absolutes Multiturn- oder Resolver-Drehriickmeldegerat verwenden. Nicht alle
Resolver-basierten RSW-Servosystemantriebe oder Robotersteuerungen kénnen den gleichen Resolver, die gleiche
Resolverausrichtung oder die gleiche relative Drehrichtung des Resolvers verwenden. Viele RSW-
Servosystemantriebe oder Robotersteuerungen bieten Software an, die die Eingabe von Parametern oder das
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Herunterladen von "Motordatendateien” ermaéglicht, die vorgeben, wie das Feedback in den Motor integriert werden
muss. Tolomatic kann lhnen die entsprechenden Parameter zur Verfiigung stellen, die Sie zur Erstellung dieser
"Datendateien” eingeben miissen. Die Eingabe von Motorparameterdaten in einige RSW-Servosystemantriebe
erfordert moglicherweise die Unterstlitzung des RSW-Servosystemantriebs/Roboterherstellers.

5.3.1 Riickkopplung Kommutierung

Wenn Tolomatic einen ServoWeld-Aktuator herstellt, wird das richtige Feedback ausgewahlt, montiert, ausgerichtet
und auf einem RSW-Servosystem-Antrieb getestet, von dem bekannt ist, dass er dem RSW-Servosystem-Antrieb
entspricht, den der Kunde zu verwenden plant, um die richtige Feedback-Ausrichtung und den Betrieb zu bestatigen.

5.3.2 Riickkopplungskommutierung Details

Die Terminologie in der Branche variiert von Motorlieferant zu Motorlieferant. Ein Beispiel ist die Beschriftung der
Phasen; einige Lieferanten verweisen auf die Phasen R, S und T, wahrend andere sich auf U, V und W beziehen.
Bei den Unterschieden in der Terminologie werden zur Verdeutlichung visuelle Erkl&rungen verwendet.

Tolomatic ServoWeld Aktuatormotoren sind so verdrahtet, dass der drehmomenterzeugende Stromvektor von Phase
U ->V ->W eine positive Drehung erzeugt. Positive Rotation ist definiert als Rechtsdrehung, von der Vorderseite des
Aktuators aus gesehen. Zur Orientierung: Eine positive Drehung bewirkt, dass die Schubstange ausféhrt.

EXTEND

4 Y

Abbildung 5.4: Bewegung der Schubstange relativ zur Motordrehung

Absolute Encoder-Riickmeldung

Der Kommutierungsoffset fiir Absolutwertgeber in ServoWeld- Aktuatoren wird auf einen vom Roboterhersteller
vorgegebenen Offsetwinkel eingestellt. Dies kann erreicht werden, indem der Motorrotor zunachst mit einem
Stromvektor verriegelt wird. Die Offsetposition kann entweder mit einem mechanischen Werkzeug oder einem
Programmiertool ermittelt werden.

Wenn der Wert fiir die Offset-Ausrichtung benétigt wird, wenden Sie sich bitte an das Werk fiir diese Spezifikation.

Riickmeldung des Resolvers

Die ServoWeld Aktuator-Familie wird auch mit Resolver-Riickfiihrung angeboten. Ein Resolver muss mit einer
sinusférmigen Eingangsspannung erregt werden und gibt zwei Signale aus, die gemeinhin als cos und sin
bezeichnet werden. Der Betrag dieser Signale und der Phasenwinkel relativ zur Erregerspannung werden vom
Antrieb verwendet, um die absolute Position (einfache Umdrehung) des Motorankers zu bestimmen.

Diese Stellglieder werden mit einem Stromvektor von Phase V (+) nach Phase W (-) ausgerichtet. An dieser Stelle
wird der Resolverkorper gedreht, bis das cos-Sigggl Null ist und das sin-Signal in Phase mit der Erregerfrequenz ist.

Cos

EIM

Abbildung 5.5: Motor-Drehlage bei 0
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Die Richtung kann durch Drehen der Welle im Uhrzeigersinn, von hinten gesehen, bestatigt werden, wobei nach
einer Drehung von 90 Grad das cos-Signal ”U{:lig Phase mit der Erregerfrequenz ist und das sin-Signal Null ist.

EIM

COs

Abbildung 5.6: Motor-Drehlage bei 90

Informationen zum Servomotor:

5 HINWEIS!

Siehe Servomotor-Spezifikationen in Tolomatic SWA & SWB Katalog #4750-4011 (DE) SWA & SWB Katalog #2750-
4004 (EN)

5 HINWEIS!

Uberschreiten Sie NICHT 650 Vdc oder 365 Vdc, je nach ausgewahitem Motor, da dies zu Schaden am Aktuator
fihren kann.

Wenn Sie den Motor mit mehr als 10% der Motornennspannung versorgen, kann sich die Drehzahl des Motors Uber
die angegebene Hochstdrehzahl hinaus erhéhen, was zu einem vorzeitigen Ausfall des Aktuators fiihr.
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B 5.4 Steckerbelegung

5 HINWEIS!

Die richtige Roboter-Motordatei muss fiir jeden Aktuator, Roboter und jede Robotersteuerung ausgewahit werden.
Bitte kontaktieren Sie Tolomatic bei Fragen zur Auswahl der richtigen Motordatei.

B Riickmeldung Code: A1 - ABB

Riickmeldung Typ: | Resolver
Riickmeldung Versorgungsspannung: | Excitation 4 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt, Erweitern Sie
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Schwenken
Hersteller: | Phoenix Contacts
Hersteller P/N: | RF-12P1N8AADOO
Taktung einfiigen: | Key over Stift "9"

| Rickkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal Stift Signal

1 COS (S1) 8 Kein Kontakt
2 COS LO (S3) 9 Kein Kontakt
3 SIN (S4) 10 Kein Kontakt
4 SINLO (S2) 11 Kein Kontakt
5 EXCLO (R2) 12 | Kein Kontakt
6 EXC (R1)

7 Kein Kontakt

MOTORLEISTUNGSSTECKER:

Stil: Schwenken
Hersteller: Phoenix Contacts
Hersteller P/N: SF-7TEP1NSAADOO
Taktung: Wie gezeigt

Stift Signal
1 Phase R (U)

PE GND
3 Phase S (V)

4 Phase T (W)
A Motor thermisch
B Motor thermisch
C
D

Kein Kontakt
Kein Kontakt

[ZAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Geréat in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten,
wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: C1 - COMAU

Riickmeldung Typ: | Resolver
Riickmeldung Versorgungsspannung: | Excitation 4 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Erweitern Sie
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Straight
Hersteller: | Intercontec
Hersteller P/N: | AEG A 052 MR 83 00 0201 000
Taktung einfiigen: | Key over Stift "8"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal
1 SINLO (S2)
2 SIN (S4)

3 Kein Kontakt
4 Kein Kontakt
5 SHIELD
6

7

8

9

Kein Kontakt
EXCLO (R2)
Motor thermisch
Motor thermisch

10 EXC (R1)
11 COS (S1)
12 COS LO (S3)

Stil:| Straight
Hersteller:| Intercontec
Hersteller P/N:| BEG A 116 MR 14 00 0200 000
Taktung:| Wie gezeigt

Stift Signal
Phase T (W)
Phase S (V)

CHASSIS GND
Kein Kontakt
Kein Kontakt
Phase R (U)

O OV | W N —

[AWARNING | AcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewéahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fiir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Gerat in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen
auftreten, wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: F1 - Fanuc/aiAR128

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickmeldung | DC +5V £5%
Versorgungsspannung:
Die positive Phasensequenz Retract
bewirkt, dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil:

Box

Hersteller:

Proprietary

Hersteller P/N:

Proprietary

Taktung einfiigen:

Wie gezeigt

| Rickkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

+6 VA

RD -

RD

oV

+5V

+5V

O O] Oo| N| OO O B| W N —

—

oV

| MOTORLEISTUNGSSTECKER:

p® ®a
O DB

Stil:

Box

Hersteller:

Amphenol

Hersteller P/N:

MS3102A18-10P

Taktung:

Key between pins "A" & "D"

Stift Sign

al

Phase R (U)

Phase S (V)

Phase T (W)

O O] m| >

GND

[AWARNING | AcHrune!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Gerat in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kdnnen auftreten,
wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: F2 - Fanuc/A64

Riickmeldung Typ:| Absolute

Riickmeldung| DC +5V 5%
Versorgungsspannung:

Die positive Phasensequenz Retract
bewirkt, dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Box
Hersteller: | Proprietary
Hersteller PIN: | Proprietary
Taktung einfiigen: | Key between pins "K" & "L"

| Rickkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal Stift Signal
A SD K +5V
B Kein Kontakt L SHIELD
C Kein Kontakt M Kein Kontakt
D SD- N ov
E Kein Kontakt P Kein Kontakt
F REQ R +6 VA
G REQ - S 0VA
H Kein Kontakt T ov
J +5V

| MOTORLEISTUNGSSTECKER:
Stil: | Box

Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A18-10P
Taktung: | Key between pins "A" & "D"

@ D St | Signal
EEB ﬂ; K[ Phase R(0)

B | Phase S (V)
C | Phase T (W)
D

GND

[ AAWARNING | pcHTuNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fiir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Gerat in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kdnnen auftreten,
wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: K1 - KUKA

Riickmeldung Typ:

Resolver

Riickmeldung Versorgungsspannung:

Excitation 6 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt,
dass das Schubrohr:

Retract

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil:

Schwenken

Hersteller:

Intercontec

Hersteller P/N:

AEDC 052 MR04 00 0200 000

Taktung einfiigen:

Key over Stift "8"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal

1 SIN (2)

SINLO (S4)

Kein Kontakt

Kein Kontakt

GND

2

3

4

5 Kein Kontakt
6

7 EXCLO (R2)
8

Motor thermisch

9 Motor thermisch

10 EXC (R1)

11 COS (S1)

12 COSLO(S3)

Stil:

Schwenken

Hersteller:

Intercontec

Hersteller P/N:

BEDC 106 MR14 00 0200 000

Taktung:

Wie gezeigt

Stift | Signal

Phase R (U)

Phase S (V)

GND

BRK + (IFAVAIL)

BRK - (IFAVAIL)

DO B W N —

Phase T (W)

[AWARNING | acHrunc!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Geréat in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kdnnen auftreten,
wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: M1 - MOTOMAN YASKAWA

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickmeldung Versorgungsspannung: | DC +5V 5%

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Retract
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | BOX
Hersteller: | JAE
Hersteller PIN: | JN2AS10ML1
Taktung einfiigen: | Wie gezeigt

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal

1 DATA +
DATA-
Kein Kontakt
+5VDC
BATTERY -
BATTERY +
FRAME GROUND
Kein Kontakt
ov
Kein Kontakt

O O 0| N| O O | W

—_

Fd

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-15P
Taktung: | Key between pins "A" & "F"

Stift Signal

Phase T (W)
Phase S (V)
Phase R (U)
GND

Motor thermisch
Motor thermisch
Kein Kontakt

@ | m| O O] m| |

[AAWARNING | AcHTuNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Geréat in Betrieb zu nehmen. Schéden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten,
wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: N1 - NACHI; FD11

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickmeldung Versorgungsspannung: | DC +5V 5%

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Retract
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-29P
Taktung einfiigen: | Key over Stift "A"

Ruckkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal Stift Signal
A Kein Kontakt L Kein Kontakt
B Kein Kontakt M Motor thermisch
C Kein Kontakt N Motor thermisch
D Kein Kontakt P Kein Kontakt
E SD+ R Kein Kontakt
F SD- S BAT -
G GND T BAT +
H Vce
J GND
K Kein Kontakt

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-17P
Taktung: | Key over Stift "E"

Stift | Signal
Phase T (W)
Phase S (V)
Phase R (U)
Kein Kontakt
Kein Kontakt
GND

| m| O O| m| >

[ AAWARNING | pcHTuNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Gegenkabel fiir den Einsatz mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
versuchen, das Gerat in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kdnnen auftreten,
wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B Riickmeldung Code: W1 - KAWASAKI; E-Series

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickmeldung Versorgungsspannung: | DC +5V 5%
Die positive Phasensequenz bewirkt, | Retract
dass das Schubrohr:
RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:
Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/N: | MS3102A20-29P-W
Taktung einfiigen: | Key between pins "K" & "L"

| Ruckkopplungsanschluss Pinout:

Stift Signal Stift Signal Stift Signal
A SD F Kein Kontakt M Kein Kontakt
B SD- G Kein Kontakt N Kein Kontakt
C Vee H Kein Kontakt P Kein Kontakt
D GND J Kein Kontakt R Kein Kontakt
E CHASSIS GND K Kein Kontakt S Kein Kontakt
L Kein Kontakt T Kein Kontakt
Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/N: | MS3102A20-17P
Taktung: | Key over Stift "E"
Stift Signal Stift Signal
A Phase R (U) D Kein Kontakt
B Phase S (v) E Kein Kontakt
C Phase T (W) F CHASSIS GND
Stil: | Box
Hersteller: | Turck
Hersteller PIN: | FS4.4/CS10604
Stift | Signal
1| Motor thermisch
2 | Kein Kontakt
3| Kein Kontakt
2 4 | Motor thermisch

[ZAAWARNING | AcHTUNG!

Das Feedback-Gerét, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten Robotersteuerung oder dem
Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der Servoantrieb und das Gegenkabel fiir den Einsatz
mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie versuchen, das Gerét in Betrieb zu nehmen. Schaden am Aktuator oder
unbeabsichtigter Betrieb kdnnen auftreten, wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.

B 6.0 SWA/SWB-Betrieb und Inbetriebnahme Uberlegungen
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B 6.1 Anbringen von Kabeln & Referenzfahrt / Mechanische

Wegbegrenzungen
1. Richten Sie jeden Kabelstecker sorgfaltig auf den jeweiligen Motorstecker aus.
. Setzen Sie die Feedback- und Leistungsstecker vollstandig ein.

3. Uberpriifen Sie die Kontinuitat und Funktionalitat der Thermoschaltersignale TS+ und TS-. Diese Signale werden
Uber die Kabel (ibertragen, die den Motor mit seinem Bewegungssteuerungssystem verbinden.

4. Vermeiden Sie bei der Referenzfahrt des ServoWeld ™-Aktuators iiberméRige Kraft. Uberschreiten Sie wahrend der
Referenzfahrt nicht 20% der kontinuierlichen Schubkraft oder Geschwindigkeiten von 0,1 in/sec (2,5 mm/sec). Das
Uberschreiten dieser Empfehlungen kann zu dauerhaften Schiden am Aktuator fiihren. Es sollte immer darauf
geachtet werden, dass die physikalischen Grenzen des Aktuators nicht iberschritten werden.

| A CAUTION| yoRsICHT!

Die mechanischen Hubbegrenzungen des Aktuators missen Gberprft werden, um sicherzustellen, dass der Aktuator
wahrend des normalen Betriebs nicht an eine interne harte Grenze gelangt. Die Endanschlagpuffer sollten wéhrend des
normalen programmierten Servoaktuatorbetriebs NICHT eingerastet sein.

B 6.2 Bremse

[ZAWARNING | pcHTUNG!

In allen vertikalen Anwendungen bendtigt ein nicht angetriebener ServoWeld SWA oder SWB Aktuator eine Bremse, um
die Position zu halten. Tolomatic empfiehlt, die Spezifikation der nominalen Riickstellkraft (aufgefiinrt auf Seite 26) nur als
Referenz zu verwenden. Die Riickstellkraft kann sich wahrend der Lebensdauer des Aktuators aufgrund von mechanischer
Einlaufzeit, Umgebungstemperatur und Einschaltdauer &ndern.

Eine Bremse kann mit dem Aktuator verwendet werden, um ihn vor dem Riickwartsfahren zu schiitzen, typischerweise in
vertikalen Anwendungen. Eine Bremse kann aus Sicherheitsgriinden oder zur Energieeinsparung verwendet werden, damit
der Aktuator seine Position im stromlosen Zustand halten kann.

g HINWEIS!

Die optionale federbetéatigte/elekironisch geliiftete Bremse bendtigt typischerweise 24 oder 90 V Spannung (je nach
Roboterhersteller). Die Bremse ist federbetatigt und elektrisch geliftet.

L& CAUTION| yoRsICHT!

Versuchen Sie NICHT, den Aktuator mit angezogener Bremse zu betreiben. Der Betrieb des Aktuators mit angezogener
Bremse kann zu schweren Schaden am Aktuator und/oder an der Bremse fiihren. Verwenden Sie die Bremse nicht zum
Stutzen schwerer Lasten, wahrend sich ein Bediener unter der Last befindet. Sehen Sie eine andere Méglichkeit vor, die
Last in ihrer Position zu fixieren. Die Bremse ist ein federbetatigter Reibungsmechanismus und bietet keine formschlissige
Arretierung.
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B ServoWeld™ Spezifikationen der Bremse

ROTOR INERTIA gm'Cm2 73 239
0z-in2 0.400 1.307

CURRENT Amp 0.43 0.67

HOLDING TORQUE N-m 4.0 10.0
in-Ib 35 89
EINSCHALTZEIT mSec 40 25
AUSSCHALTSZEIT mSec 50 50
SPANNUNG Vdc 24 24

Tabelle 6.1: Spezifikationen der ServoWeld-Bremse

Es wird empfohlen, die Bremse in Anwendungen, in denen sie haufig ein- und ausgekuppelt wird, vor
Spannungstransienten zu schiitzen. Die Verwendung einer Gleichrichterdiode und einer Zenerdiode bietet einen
optimalen Schutz gegen diese Transienten.

+C :)/ O RED

BRAKE

-0 BLACK
Abbildung 6.1: Schnellste Ein- / Auskuppelzeit, geringster Schutz

+C < 6 . RED
BRAKE

-0 ~ BLACK
Abbildung 6.2: Erh6hte Ein- / Auskuppelzeit, bester Schutz
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B 7.0 SWA & SWB Wartung & Reparatur

B 7.1 Schmierung

NEUE EINHEIT: Alle ServoWeld™-Aktuatoren wurden im Werk geschmiert und sind einbaufertig. Wenn der
Aktuator nach Erhalt I1anger als 1 Jahr gelagert wird, sollte der Aktuator durch den Schmieranschluss an der
Schubstange mit 20 Gramm (0,7 0z) oder 23 ml (0,75 fl 0z) von Kluber Isoflex Topas NCA52 Fett (Tolomatic, PN:
1150-1017) geschmiert und vor dem Betrieb im belasteten Zustand mindestens zwei volle Hibe ausgefihrt
werden.
Der Schmierstoffbedarf in einer bestimmten Anwendung hangt von mehreren Faktoren ab:
*  Umgebungstemperatur der Umgebung
«  Zeitplan fir das Schweilen:

- Anzahl der Offnungen/SchlieRungen (lange Bewegungen) pro Minute

- Anzahl der Schweilungen pro Minute

- Erforderliche Schubstangenkraft des Aktuators

Bl 7.2 Periodische Wartung
PERIODISCHE WARTUNG: Die Kréfte in verschiedenen Anwendungen wirken sich auf die Lebensdauer des
Schmierfetts im Stellantrieb aus. Tolomatic empfiehlt eine einfache, 5-minlitige Wartungsprozedur basierend auf
Tabelle 7.1 fir typische Schweilizangenmodelle. Bei Fragen zu Ihrer spezifischen Anwendung wenden Sie sich
bitte an den Tolomatic-Kundendienst.

Schweifpistole Typ PM Zeitplan (Schweilzyklen)
C From 10.000.000
X Form / Zangenform 5.000.000

Tabelle 7.1: Zeitplan fiir die regelméBige Wartung (Nachschmierung)

Fir eine optimale Leistung und maximale Lebensdauer sollten Sie diese einfache Wartung
alle 5.000.000 Schweiflzyklen durchflihren.

5 HINWEIS!

Tolomatic auch empfiehlt, die Ausgangskraft nach 100 000 Zyklen und danach jahrlich zu tberpriifen.

Es wird empfohlen, den Aktuator nach der ersten Inbetriebnahme und danach zweimal jahrlich einer Sichtprifung
zu unterziehen und dabei insbesondere auf ungleichmafige Abnutzung oder Verfarbung der Schubstange zu
achten, die auf eine seitliche Belastung hinweisen und zu einem vorzeitigen Ausfall der Dichtung flhren kdnnen.
Wenden Sie sich bei Problemen oder Fragen an das nachstgelegene Tolomatic-Servicezentrum.

Abbildung 7.1: Ein Standard-Schmierzapfen erméglicht das regelméiige Nachschmieren von ServoWeld-
Aktuatoren. Dies kann in der Regel innerhalb von 5 Minuten durchgefiihrt werden, ohne dass der Stellantrieb
aus seiner Installation entfernt werden muss.
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B Vorgehensweise bei der Schmierung

E HINWEIS!

Vergewissern Sie sich vor Beginn der Wartungsarbeiten, dass der ServoWeld-Aktuator vollstandig
eingefahren und die Versorgungsspannung abgeschaltet ist.
1. Sicherstellen, dass der ServoWeld-Aktuator in der vollen Einfahrposition ist
2. Geben Sie mit einer Standard-Fettpresse die folgenden Mengen an Fett in den Schmierippel am
Stangenende des Aktuators:
a. SW_3:
* Erste Schmierung, 5 Millionen Zyklen oder 1 Jahr = 20 Gramm (0,7 0z) oder 23 ml (0,75 fl 0z)
* Nachfolgende Schmierung = 8 Gramm (0,3 0z) oder 10 ml (0,3 fl 0z)
b. SW_4:
* Erste Schmierung, 5 Millionen Zyklen oder 1 Jahr = 50 Gramm oder 55 ml (2 fl 0z)
* Nachschmierung = 20 Gramm oder 23 ml (0,75 fl 0z)

@ HINWEIS!

Verwenden Sie das Schmierfett Kluber Isoflex Topas NCA52. Erhaltlich bei Tolomatic, PN: 1150-1017

3. Schalten Sie die Stromversorgung des ServoWeld-Aktuators wieder ein.

4. Flhren Sie mit dem Teach-Panel des Roboters fiinf vollstandige Ausfahr-/Einfahrbewegungen des
ServoWeld-Aktuators bei niedriger Geschwindigkeit/geringer Kraft durch, um das Schmierfett richtig zu verteilen

L& CAUTION| yoRsICHT!

Fllen Sie nicht zu viel Fett ein
Eine Uberfiillung fiihrt zu einer Leistungsminderung, GbermaRiger Warmeentwicklung und méglicherweise zu
einem vorzeitigen Ausfall.

Bl 7.3 ServoWeld™ Aufarbeitung & Remanufacturing Service
Tolomatic bietet fiir jeden ServoWeld™-Aktuator einen werkseitigen Uberholungs- oder Wiederherstellungsservice
an. Mit diesem Service wird der ServoWeld-Aktuator auf die Werksspezifikationen zurtickgesetzt.

Der Refurbishment-Service umfasst:

Schubstange austauschen

Abstreifer-/Abstreiferkomponenten ersetzen

Sichtprifung auf weitere verschlissene oder gebrochene Komponenten

Rollengewinde und Mutter reinigen

Rollengewinde und Mutter neu schmieren

Antrieb wieder zusammenbauen

Funktionstest, um sicherzustellen, dass das Gerat voll funktionsfahig ist und den urspriinglichen
Spezifikationen entspricht

Der Remanufacturing-Service umfasst:

Schubstange austauschen

Abstreifer-/Abstreiferkomponenten ersetzen

Sichtpriifung auf weitere verschlissene oder gebrochene Komponenten
Rollenschraube/Mutter austauschen

Hauptlager auswechseln

Antrieb wieder zusammenbauen
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e Funktionstest, um sicherzustellen, dass das Gerat voll funktionsfahig ist und den urspringlichen
Spezifikationen entspricht
e 1 Jahr Garantie ab Lieferdatum

3600-4026_10 SWA/SWB Handbuch 38 Tolomatic Letzte Revision: 12/4/2023



B Anhang A: Spezifikationen

E HINWEIS!

Fir Leistungsdaten und Spezifikationen
entnehmen Sie bitte dem Tolomatic SWA & SWB Katalog #4750-4011 (DE) SWA & SWB
Katalog #2750-4004 (EN)

BN Aktuator-Spezifikationen
Leistung und mechanische Spezifikationen

SERIE : d SWB SWA4 und SWB4

GESTELLGROSSE | mm 90,0 110,0
MOTORWINDUNG A3/B3 A2/ B2 A3/B3
MUTTER / GEWINDE | RNO4 | RNO5 | RN10 | RNO5 | RN10 | RNO4 | RNO5 | RNOSXR | RN10
SSPINDELSTEIGUNG mm | 4,0 50 | 10,0 | 50 10,0 | 4,0 5,0 50 10,0
SPITZENKRAFT kN| 935 | 756 | 3,78 | 11,12 | 556 | 17,80 | 14,68 | 22,0 7,34
MAXIMALGESCHWINDIGKEIT | mm/s | 234 | 292 | 584 | 292 | 584 | 234 | 292 292 584

SWA-SCHRAUBE-DLR
eI | KN | 4142 | 54,01 | 47,56 | 7387 | 76,99 | 67,72 | 7387 | 9174 | 76,99

SWB-SCHRAUBE-DLR
BN | KN | 2444 | 31,87 | 28,06 | 4358 | 45,42 | 39.95 | 4358 | - [ 4542

RUCKSTOSSKRAFT N| 436 | 347 | 173 | 405 | 205 | 507 | 405 405 205
GEWICHT* kg | 7,80 | 7,80 | 7,80 | 11,25 | 11,25 | 12,29 | 1229 | 12,29 | 12,29
HUB mm | 150 | 150 | 150 | 150 150 | 150 | 150 150 150

GRUNDTRAGHEIT | kg-cm? |4,8997 | 4,8997 | 4,8997 | 9,7864 | 9,7864 | 9,7864 |9,7864 | 9,7864 |9,7864

UMGEBUNGSTEMP.- o ;
BEREICH** C 0 bis 50
GEHAUSESCHUTZART IP65-Norm (statisch)
BEHORDEN C€

*Gewicht je nach Feedback-Einrichtung und Montageoption. Einzelheiten siehe unten stehende
Tabelle.

**Bei Temperaturen zwischen 0 und 10 °C (32 - 50 °F) ist zur Erreichung einer optimalen Leistung
mitunter ein weiterer Startvorgang erforderlich. Einzelheiten siehe Bedienungsanleitung.
§HINWEIS: Steigungsgenauigkeit: 0,023 mm / 300 mm; 0.0009 in / ft

Zusatzliches Gewicht
FEEDBACK-OPTION

SW_3 | kg 0,36 0,10 - 0,77 0,59 1,27 1,03
SW 4 | kg 0,52 0,24 = 0,48 0,64 1,34 0,72

***Zusétzliches Gewicht bei Option K1 beinhaltet Gewicht der Bremse
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B Motor-Spezifikationen:

MOTORWINDUNG | A3 | B3 | A2 | B2 | A3 | B3
DREHMOMENT- | Nm/A-
KONSTANTE o) | e [062[1.21|052| 0,90 (061 1,20
SPANNUNGS- | V/Krpm-
KONSTANTE (o) | - Sooe | 798| 154 86.1|107.2| 78,1 153,
Ohne
DAUERSTILL- \Ll(\ﬁ;s'z%r— Nm| 44 (43|55 49 |84 85
STANDS- Mﬁ
MOMENT | cser- Nm | 8.8 |86 |11.0] 9.8 [168]17.0
kiihlung
Ohne
pavERSTILL e8| Aus | 5|25 | 75| 38 |97 | 50
STANDS- g
sTRom |, Mt
Wasser- | A, [10,0{50[150] 7.6 [19.4] 10,0
kilhlung
SPITZENDREH-
e Nm |13,2[12,916,5| 14,6 | 25,1| 25,4
SPITZENSTROM | A | 15 [ 75 |22.4] 11,9201 150
WIDERSTAND | Ohm |2,07| 83 | 0.9 | 4.2 |058] 2.32
INDUKTIVITAT mH | 3.8 | 15 [3.65| 157 |2.75] 1.5
ANZAHL POLE 8
BUSSPANNUNG | V[ 230 [ 460|230 | 460 [ 230 460
DREHZAHL BEI .
NENNSPANNUNG |  /min 3.500
MOTORWINDUNG Ll
A3 : A3 .
g3 = 3-Reihen-Motor | o3| 3-Reihen Motor g
: BN |,
A2 : ’ 1 -
= 2-Reihen-Motor | |A2 2-Reihen’ Motor [
B2 B2 B |

Bl Standard-Spezifikationen fiir Thermoschalter
Die Motorwicklungen verfiigen Uber einen integrierten normal geschlossenen Thermoschalter oder eine
widerstandsbasierte Temperaturmessvorrichtung. Diese Gerate missen in die Robotersteuerung integriert
werden. Der Schalter offnet sich bei einer Temperatur von 100°C (212°F), was der maximalen Betriebstemperatur
der Wicklungen entspricht. Der Thermoschalter ist zum Schutz der Wicklungen gedacht, der Dauerbetriebsbereich
des Aktuators muss dennoch eingehalten werden. Ein Betrieb, der dazu flihrt, dass sich die Temperatur der
Wicklungen 212° F (100°C) nahert, reduziert die erwartete Lebensdauer des Aktuators.
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B Anhang B: Vorgehensweise bei der Fehlersuche

SYMPTOM MOGLICHE URSACHE LOSUNG
Keine Reaktion Controller / Antrieb nicht freigegeben Controller/Antrieb freigeben
des Antriebs

Controller / Antrieb gestort

Reset des Controllers/Antriebs

Falsche / fehlerhafte Verdrahtung

Prifen Sie die Verdrahtung

Antrieb ist freigegeben,
aber der Aktuaor arbeitet
nicht oder unregelméaRig

Ungeeignete Roboter-Motordatei

Bestatigen Sie die Auswahl der Motordatei

ausgewahlt mit dem Roboterhersteller

Falsche ServoWeld / Bestatigen Sie, dass das ServoWeld-
Pistolensystem-Kalibrierung in der [Pistolensystem gemé&R dem
Robotersteuerung Kalibrierungsverfahren des

Roboterherstellers kalibriert wurde.

Feedbackverdrahtung kann falsch sein

Prifen der Feedback-Verdrahtung

Feedbackverdrahtung kann falsch sein

Prifen der Feedback-Verdrahtung

Antrieb ist in Betrieb,
erreicht aber nicht die
Nenngeschwindigkeit/
Kraft

Ungeeignete Roboter-Motordatei

Bestatigen Sie die Auswahl der Motordatei

ausgewanhlt mit dem Roboterhersteller
Ungeeignete ServoWeld / Bestatigen Sie, dass das ServoWeld-
Pistolenkalibrierung in der [Zangensystem gemaR der
Robotersteuerung Kalibrierungsprozedur des

Roboterherstellers kalibriert wurde.

Motorphasen sind falsch verdrahtet oder in
falscher Reihenfolge

Uberpriifen Sie die korrekte Verdrahtung des
Motorankers

Antrieb ist mdglicherweise nicht richtig
eingestellt

Priifen aller Verstarkungseinstellungen

Antrieb ist mdglicherweise nicht richtig fir
den verwendeten ServoWeld-Aktuator
eingestellt

Priifen Sie die Antriebseinstellungen fir
Polzahl, Spannung, Strom, Widerstand,
Induktivitat, Tragheit, etc.

Feedback ist nicht richtig ausgerichtet

Kontaktieren Sie Tolomatic

Antrieb kann sich nicht
bewegen

Kraft ist zu groR fir die Kapazitat des
Aktuators oder es ist zu viel Reibung
vorhanden

Uberpriifen Sie die Kraftanforderungen

UberméaRige Seitenlast

Uberpriifen Sie den korrekten Betrieb

Falsche Ausrichtung der Abtriebsstange zur
Anwendung

Uberpriifen Sie die korrekte Ausrichtung

Antrieb hat eine zu geringe
Stromkapazitédt oder ist auf ein Werkzeug
mit zu geringer Stromkapazitat begrenzt

Uberpriifen Sie den korrekten Antrieb und
die Einstellungen

Antrieb ist auf harten Anschlag geprallt

Trennen Sie den Antrieb von der Last und
bewegen Sie ihn manuell vom harten
Anschlag weg. Wenn das Problem weiterhin
besteht, kontaktieren Sie Tolomatic fiir den
Service.

Antriebsgehduse bewegt
sich oder vibriert, wenn
die Welle in Bewegung
ist

Lose Befestigung

Antriebsmontage priifen

Antrieb ist unsachgemal abgestimmt -
falsche Verstarkungseinstellungen

Antrieb abstimmen
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SYMPTOM

MOGLICHE URSACHE

LOSUNG

Aktuator ist Uberhitzt

Falsche Roboter-Motordatei ausgewahlt

Bestatigen Sie die Auswahl der Motordatei
mit dem Roboterhersteller

Ungeeignete ServoWeld /
Pistolenkalibrierung in der
Robotersteuerung

Bestéatigen Sie, dass das ServoWeld-
[Pistolensystem geméafl dem
Kalibrierungsverfahren des
Roboterherstellers kalibriert wurde.

Die Einschaltdauer ist hoher als die
Nennwerte des Antriebs

Uberpriifen Sie, ob die Einschaltdauer
innerhalb der Dauerleistung liegt.

Der Antrieb ist schlecht abgestimmt, was
dazu flihrt, dass zu viel unnétiger Strom an
den Motor angelegt wird

Verstéarkungseinstellungen priifen

Aktuator hat zu wenig oder kein Schmierfett

Nachschmieren (falls zutreffend)

Uberhitzungsfehler - der
Aktuator ist jedoch nicht
heil®

Kabel gebrochen oder Stecker abgeklemmt

Ersetzen Sie fehlerhafte Kabel und/oder
stellen Sie die korrekten Anschliisse sicher
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B Anhang C: Garantie

M C.1 Garantie

Gewahrleistung und Haftungsbeschrankung
Die vollstandigen Geschaftsbedingungen von Tolomatic finden Sie hier https://www.tolomatic.com/info-
center/resource-details/terms-and-conditions

Eingeschrankte Garantie
Tolomatic garantiert, dass sich die Produkte zum Zeitpunkt der Lieferung in einem guten Zustand befinden, frei von
Material- und Verarbeitungsfehlern sind und dass die auf Bestellung gefertigten Produkte den anwendbaren
Zeichnungen oder Spezifikationen entsprechen, auf die im Angebot oder in der angenommenen Bestellung verwiesen
wird ("Produktgarantie”). Die Produktgewahrleistung lauft ein Jahr ab Versanddatum (die "Gewahrleistungsfrist").
Tolomatic gewahrleistet, dass der Kéaufer das Eigentum an den Produkten, frei von Rechten Dritter, erwirbt. Diese
Garantien werden nur dem Kaufer und nicht Dritten gegentber gewahrt.
Die Produktgarantie schlief3t jegliche Defekte oder Nichtkonformitéten aus, die (ganz oder teilweise) aus folgenden
Griinden entstehen: (i) zufallige Beschadigung, unsachgemale Handhabung, falsche Installation, Fahrlassigkeit oder
andere Umsténde, die nach der Lieferung auftreten; (ii) die Reparatur oder Anderung des Produkts durch eine andere
Partei als Tolomatic oder einen autorisierten Vertreter; (iii) das Versaumnis des Kaufers, eine geeignete Lager-,
Verwendungs- oder Betriebsumgebung fir die Produkte bereitzustellen; (iv) die Verwendung der Produkte durch den
Kaufer fir einen anderen Zweck oder auf eine andere Art und Weise als die, fiir die sie entwickelt wurden; und (v)
anderen Missbrauch, falsche Verwendung oder Vernachlassigung der Produkte durch den Kaufer oder eine dritte
Partei.
Die Produktgarantie schlieRt alle Produkte aus, die nicht von Tolomatic hergestellt wurden. Soweit Produkte von
Dritten hergestellt werden, wird Tolomatic, soweit es maglich ist, den Nutzen aller vom Lieferanten solcher Produkte
gegebenen Garantien auf den Kaufer (ibertragen.
Die Produktgarantie ist auf Mangel beschrankt, die Tolomatic innerhalb von einundzwanzig (21) Tagen ab dem Datum
der Lieferung an den K&ufer oder, im Falle von verborgenen Mangeln, innerhalb von einundzwanzig (21) Tagen nach
Entdeckung des Mangels mitgeteilt werden, vorausgesetzt, dass diese Mitteilung innerhalb der Garantiezeit eingeht.
Als einziges Rechtsmittel fiir die Verletzung der Garantie in Absatz (a) oben, vorausgesetzt, dass (falls von Tolomatic
verlangt) alle nicht konformen Produkte auf Kosten des Kaufers an Tolomatic zurlickgeschickt werden, und
vorausgesetzt, dass Tolomatic den Defekt oder die Nichtkonformitat bestéatigt, wird Tolomatic nach eigenem Ermessen
(i) die defekten oder nicht konformen Artikel ersetzen oder reparieren, oder jegliche fehlerhafte Arbeit oder
Nichtkonformitat korrigieren, oder (i) dem Kaufer den urspriinglichen Kaufpreis des defekten oder nicht konformen
Artikels zurlickerstatten und dem Kaufer jegliche Transport- und Versicherungskosten erstatten.
Jegliche Anspriiche des Kéufers gegen Tolomatic, die sich auf die Verletzung der Produktgarantie beziehen, miissen
innerhalb von zwolf (12) Monaten nach dem Datum der angeblichen Verletzung eingeleitet werden.
Falls die Parteien sich nicht einig sind, ob eine Verletzung der Produktgarantie vorliegt oder nicht, kann Tolomatic bis
zur endgiltigen Klarung der Angelegenheit alle vom Kaufer verlangten Reparaturen oder Ersatzlieferungen vornehmen
(ist aber nicht dazu verpflichtet). Wenn festgestellt wird, dass keine Verletzung der Produktgarantie vorliegt, hat der
Kaufer Tolomatic auf Verlangen den angemessenen Preis fir die von Tolomatic durchgefiihrten Reparaturen,
Korrekturen oder Ersatzlieferungen zu zahlen, einschlieBlich Zuschlégen fir Gemeinkosten und einer angemessenen
Gewinnspanne.
DIE UNTER DIESEN BEDINGUNGEN AUSDRUCKLICH GEMACHTEN GARANTIEN SIND EXKLUSIV UND
WERDEN ANSTELLE ALLER ANDEREN DARSTELLUNGEN, GARANTIEN UND VERPFLICHTUNGEN GEGEBEN,
DIE DURCH GESETZ, HANDELSBRAUCH, DURCH DIESE BEDINGUNGEN, DURCH DIE BESTELLUNG ODER
ANDERWEITIG IN BEZUG AUF DIE PRODUKTE IMPLIZIERT SEIN KONNEN. IM VOLLEN GESETZLICH
ZULASSIGEN UMFANG LEHNT TOLOMATIC ALLE DERARTIGEN ZUSICHERUNGEN, GARANTIEN UND
VERPFLICHTUNGEN AB UND DER KAUFER VERZICHTET DARAUF, EINSCHLIESSLICH, ABER NICHT
BESCHRANKT AUF, JEGLICHE STILLSCHWEIGENDE GARANTIE DER MARKTGANGIGKEIT, DER EIGNUNG
FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK ODER DER NICHTVERLETZUNG VON GEISTIGEN EIGENTUMSRECHTEN
DRITTER. DER EINZIGE RECHTSANSPRUCH DES KAUFERS BE| VERLETZUNG DER GEWAHRLEISTUNG IST
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IN PARAGRAF (d) OBEN BESTIMMT.

Produkte diirfen nicht ohne die vorherige schriftliche Zustimmung von Tolomatic zuriickgegeben werden. Produkte,
deren Riicksendung Tolomatic zustimmt, werden vom Kéufer auf dessen Risiko und Kosten, frachtfrei, an einen von
Tolomatic bestimmten Ort versandt.

Begrenzung der Haftung
Tolomatic haftet in keinem Fall gegentiber dem Kaufer oder einer dritten Partei, ob aus Vertrag, unerlaubter Handlung
(einschlieRlich Fahrl@ssigkeit), falscher Darstellung, verschuldensunabhéngiger Haftung oder anderweitig, fur beildufig
entstandene, strafbewehrte Schaden, Folgeschaden, indirekte oder besondere Schaden, einschlieBlich des Verlusts
von Gewinnen oder Einsparungen oder erwarteten Gewinnen oder Einsparungen, Verlust von Daten, Verlust von
Gelegenheiten, Verlust des Rufs, Verlust des Firmenwerts oder des Geschafts oder potenziellen Geschafts, wie auch
immer verursacht, selbst wenn Tolomatic im Voraus auf die Mdglichkeit solcher Schaden hingewiesen wurde.
Unter keinen Umsténden darf die Haftung von Tolomatic gegentiber dem Kéufer in Verbindung mit einer Bestellung
oder den an den Kaufer gelieferten Produkten einen Betrag Uberschreiten, der dem vom Kéufer flir diese Produkte
bezahlten Betrag entspricht.
Der Kaufer erklart sich damit einverstanden und versteht, dass es in der alleinigen Verantwortung des Kaufers liegt,
sicherzustellen, dass die Produkte fiir die Anforderungen des Kaufers und fir die Umgebung, Einrichtungen oder
Maschinen geeignet sind, fur die sie vom K&ufer oder von seinem Endkunden eingebaut oder verwendet werden
sollen. Selbst wenn Tolomatic Uber die beabsichtigte Verwendung des Kaufers informiert ist, gibt Tolomatic keine
Zusicherung oder Garantie, dass das Produkt fiir diesen Zweck geeignet ist. Jegliche technische Beratung durch
Tolomatic in Bezug auf die beabsichtigte Verwendung der Produkte wird nur zur Information gegeben und Tolomatic
ubernimmt keine Verpflichtung oder Haftung fiir die gegebene Beratung oder die erzielten Ergebnisse. Mit Ausnahme
von Spezifikationen oder Zeichnungen, die Teil einer Bestellung und der Produktgarantie sind, lehnt Tolomatic im
vollen gesetzlich zulassigen Umfang alle Zusicherungen, Garantien und Verpflichtungen ab, die sich aus der
Bereitstellung von technischen Ratschlagen oder Informationen (iber das Produkt durch Tolomatic ergeben kénnen,
und der Kaufer verzichtet darauf. Alle derartigen Ratschldge und Informationen werden vom Kaufer auf eigenes Risiko
akzeptiert.
Soweit eine Haftung oder Garantie von Tolomatic nach geltendem Recht nicht eingeschrankt oder ausgeschlossen
werden kann, einschlieBlich jeglicher Gesetze, die Haftungsbeschrankungen in Bezug auf Tod oder Personenschaden
nicht zulassen, sind die Bestimmungen dieser Geschaftsbedingungen so auszulegen, als ob sie solchen gesetzlichen
Beschrankungen unterliegen, jedoch nur, wenn diese gesetzlichen Bestimmungen in Bezug auf die Haftung von
Tolomatic ungeachtet der Bestimmung des anwendbaren Rechts in Abschnitt 18 Wirkung haben

Verfahren zur Produktriickgabe
1. Bevor Sie den RMA-Prozess einleiten und eine RMA-Nummer erhalten, wenden Sie sich bitte an das technische
Support-Team von Tolomatic, um festzustellen, ob es méglich ist, das Problem vor Ort zu beheben.
2. Wenn eine RMA benétigt wird, wird das technische Support-Team von Tolomtic den RMA-Prozess einleiten und
eine RMA-Nummer einrichten. Wenn méglich, wenden Sie sich bitte an lhren lokalen Handler, bei dem der Aktuator
urspringlich gekauft wurde, um den RMA-Prozess einzuleiten.

Tolomatic Inc.

3800 County Road 116
Hamel, MN 55340, USA
Telefon: (763) 478-8000
Toll-Free: 1-800-328-2174
sales@tolomatic.com
www.tolomatic.com

Centro de Servicio

Pargue Tecnologico Innovacion
Int, 23, Lateral Estatal 431,
Santiago de Querétaro,

El Marqués, México, C.P. 76246
Telefon: +1 (763) 478-8000
help@tolomatic.com

Tolomatic Europe GmbH
Elisabethenstr. 20

65428 Risselsheim
Deutschland

Telefon: +49 6142 17604-0
help@tolomatic.eu

Tolomatic Automatisierungs-
Produkte (Suzhou) Co. Ltd.

No. 60 Chuangye Street, Building 2
Hugiu District, SND Suzhou
Jiangsu 215011 - PR. China
Telefon: +86 (512) 6750-8506
ServoWeldChina@tolomatic.com
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B Anhang D: Konformitatserklarung

Tolomatic

EXCELLENCE IN MOTION

EU Declaration of Conformity

No: 36004703_04
We the manufacturer,

Tolomatic

3800 County Road 116
Hamel, MN 55340
USA

declare under our sole responsibility that the product(s),
SWA and SWB Actuators

All Models
Fulfills the essential requirements of the following directives:

LVD Directive (2014/35/EU)

EN 60034-1:2010/AC:2010 Rotating electrical machines Part 1 Rating and performance
RoHS Directive (2011/65/EU, as amended by (EU) 2015/863)
REACH (Regulation (EC) No 1907/2006)

Assumption of conformity is based on the application of the harmonized or applicable technical
standards and, when applicable or required, a European community notified body certification.

W
Brad Schulz Date (dd.mm.yyyy)

28.10.2022

Director of Engineering & Technology
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: EXCELLENCE IN MOTION

MEXICO
Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH “Tolomatic Automatisierungs-
3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Elisabethenstr. 20 Produkte (Suzhou) Co. Ltd.
Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 65428 Riisselsheim No. 60 Chuangye Street, Building 2
Telefon: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Deutschland Hugiu District, SND Suzhou
Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Telefon: +49 6142 17604-0 Jiangsu 21 5011 - PR. China
sales@tolomatic.com Telefon: +1 (763) 478-8000 help@tolomatic eu Telefon: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com ServoWeldChina@tolomatic.com

3600-4026_10 SWA/SWB Handbuch 46 Tolomatic Letzte Revision: 12/4/2023



